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P t samoch oparciu
fabryczny model zabawki s nhia radiem
zZrezygnowano zastepujac_je sterowa Jako medium
transmisyjne miedzy samochodem a orzystany zostat

elozytowy a). Wersj ym miata

Z a przod tyt
raz iele bogatsze
yposaienie es$niej mozliwosci posiada jeszcze
iatta przednie, az klakson. Zaletg st i

przewodowego jest mozliwos¢ zaS#@nia modelu z zasilacza sieciow
Model ,,MILITARY JEEP” powstat z myslg wykorzystani
gotowych zestawow laboratoryjnych. Uniwers
JEEP” sprawia Zze z powodzeniem mozemy zastoso
oparte o uktady programowalne Altera, Xilinx oraz
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Y
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bloki:
=" model
- reczny pulpit sterujacy (joystick)
interfejs i
a rysunku zostat sché yczny instalacji
ewnetrznej ja samochodu Za on silnik pradu
tatego bed tka napedowg, przekaznik skretu
EWO-PRAWO, klak i oraz kierunkowskazy. Kaig ch
elementdéw posiada wyprowadz na ztacze DB9 przewody steruj 1
oraz przekaznik skretu z racji pracy dwukierunkowej any
polaryzacji majg wyprowadzone na gniazdo D oTe erujace,
pozostate elementy po jednym z wspdlna masa.
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o wiele bardziej skomplikowa konstrukcji
joysticka zastosowano kilka przeka rzyciskami. Po
wigczeniu zasilania zapalajg sie swiattz otowy do jazdy,

aciskajgc le poczworny przycisk (g model zaczyna
fie poruszac, ay naciskajac
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bezposredniego dotaczenia do portu LP
Na potrzeby edukacyjne zostat napisany
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Prawvay

Program MILITARY

iec mamy'do
szym programem.
aawansowanego
z3c

j 378h). Tak zwany
prawdzi¢ w BIOS-ie. W
prébowalibysmy przésyta¢ dane po porcie w kierunku do komputera
y naszego portu (zazwyczaj ECP/EPP). Jezeli port jest
ch to jego prace okresla si m directional. Jeielizas




Bit 0

St ry w pamieci

postaci pindow na
przedstawione s3

konfiguracji portulLPT, a ich bity nie majq fizyc
gniezdzie. Takim rejestrem jest Extended Co
jestry wraz z ic resami:

Extended Control Register Bazowy + 3h

Programujac porty nalezy posiada¢ odpowiedni
wykorzystana zostata biblioteka inpout32.dll. Funkcje za
proste w implementacji, a piszagc program nalezato oczywi$
Celem podpiecia biblioteki pod program w konstruktorze

hDLL=LoadLibrary("inpou

ja biblioteki inpout32.dIl");

ie 0 mozliwos¢ wywotywania funkcji o nazwach:

ostata druga z funkcji. Stuzy ona do wysytania danych na port:
emy ustawi¢ warto$é przypisang do zmiennejwna.porcie o ‘
o zrobi¢ programowo nalezato w pliku nagiowkowym wpisac: '

"
| gl




USHORT Port.
u

Oraz w FormCreate przypisa¢.do zmie

PortAddress = 0x378;

koniec na onym przez
ortAddress:

utPort(PortA

Ogodlne dziatanie programu Ml RY JEEP 2007 v.1.0 opiera sie na
wartosci logicznych na poszczegdlnych pinach. Kazda wartos¢ logic
nacisniecie lub zwolnienie odpowiedniego klawisza. i
wartosci logicznej 1 natomiast zwolnienie klawisza wartos
aktualnie aktywne informuja nas kontrolki, ktore swiecg sie
swiecg sie na czerwono. Program po kazdym nacisnieci
klawisza odczytuje 8 wartosci logicznych a nastepnie facz
wartosci binarnej na wartosc dziesi rezultacie w okienku ed
wartos¢ liczbowa odpo inacji j

isywana jest wartos¢ ja. Zmienne od,b0 do




= Military Jeep 2007 ¥.1.0

PROGRAM DO STEROWANIA SAMOCHODEM

Przad
Lewy Swiatha Pravy
Lewo Frawo

Value=0*pow(2,0)+
0*pow(2,1)+
0*pow(2,2)+
1*pow(2,3)+
0*pow(2,4)+
0*pow(2,5)
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